Szczegotowa specyfikacja
techniczna wykonania i
odbioru robot

NAZWA INWESTYCJI: PRZEBUDOWA BUDYNKU MAGAZYNOWEGO | REMONTU BUDYNKU PORTIERNI
NA POTRZEBY MIEDZYNARODOWEGO CENTRUM KULTURY NOWY TEATR WRAZ ZE ZMIANA SPOSOBU
UZYTKOWANIA
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Roboty rozbiérkowe

451-1 ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YS§ wymagania ogoélne dotygze wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem zadania inwestycyjnego pn. lRidewa budynku magazynowego i remontu budynku
portierni na potrzeby Mdzynarodowego Centrum Kultury Nowy Teatr wraz zéarmsposobu gytkowania.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest dokumertbedacym podstaw do udzielenie zamoéwienia i zawarcia
umowy na wykonanie robét zawartych w pkt. 1.1

1.3. Okreflenia podstawowe

Okreslenia i nazewnictwo iyte w niniejszej szczegotowej specyfikacji techniez % zgodne z obowzujgcymi
podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlaneg

1.4. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotygzowadzenia robot zgzanych z rozbidrk
- istniegcychscian wewrtrznych

- demonta istniepcej stolarki islusarki

- skucie, naprawa oktadzin wewtrznych i zewgtrznych

- rozbiorka istnigjcego pokrycia dachowego

1.5. Ogdélne wymagania dotycerce robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jé&kach wykonania oraz za zgod§ioz dokumentagj projektovg, SST.

2. MATERIALY
2.1. Materialy wystepujace podczas prac demontawych i rozbiérkowych:

— Deski iglaste obrzynane

- Gwozdzie budowlane

— Drewno na stemple budowlane,

— Tlen techniczny sgerony,

— Acetylen techniczny rozpuszczony.

3. SPRAET

Roboty zwyzane z rozbiorkbeda wykonywane ¢cznie i mechanicznie.

Caly sprzt potrzebny na placu budowy zostanie dostarczorgezprWykonawe, wilacznie z ewentualnymi
rusztowaniami, podrmikami i ocSwietleniem. Wykonawca powinien postugifvasic sprztem zapewniacym
spetnienie wymogoéw jakgiowych, ilasciowych i wymogdéw bezpiechstwa. Zastosowany przy prowadzeniu robot
sprzt nie mazze powodowa uszkodzé pozostatych, nie rozbieranych elementow.

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spyiwi, ktory nie spowoduje niekorzystnego wpltywu na
srodowisko i jaké¢ wykonywanych robot.

Przypomina & o ograniczeniach w stosowaniu aglzen o wysokim poziomie halasu. Usdzenia takie, jak
hydrauliczne mioty do kruszenia, mplgy¢ uzywane tylko przy spetnieniu okdlenych warunkéw.

Potrzebny sprg:

- Zuraw samochodowy,

- Samochéd samowytadowczy,

- Samochod skrzyniowy,

— Zestaw spawalniczy tlenowo-acetylenowy

4. TRANSPORT

Zatadunek, transport jak i wytadunek materiatowozhiérek musi odbywasie z zachowaniem wszelkicirodkow
ostraznosci i bezpieczastwa ludzi pracujcych przy robotach rozbiérkowych.

Gruz kdzie wywaony w miag postpowania robot rozbiorkowych. Gruzedeie tadowany do konteneréw
znajdupcych st na terenie budowy lub na samochodyzarowe dojedzajace do obiektu i wywiony na
autoryzowane wysypiska. Wybémdka transportu zatg od warunkdw lokalnych. Przy ruchu po drogach malych
pojazdy powinny speintawymagania dotycge przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dogrsnych
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obcizen na osie, wymiaréw tadunku i innych parametréw tecinych. Wykonawca dulzie usuwat na bigco, na
whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodoweage pojazdami na drogach publicznych oraz dojelzddo
terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przysfpieniem do robot rozbiérkowych nale

— upewnt sig, ze wszystkie instalacje zostaty gdtone od zasilania w spos6b prawidtowy,

— miejsce prac ogrod&i oznakowé zgodnie z wymogami BHP,

— zapozné pracownikdéw z programem rozbiérki i poinstrua@wabezpiecznym sposobie jej wykonania.

5.2. Zabezpieczenie placu budowy

Przed przysipieniem do rob6t rozbiérkowych, Wykonawca winiertawg¢ niezledne zabezpieczenia w miejscach
przewidzianych w planie zagospodarowania placu ftwdo Teren rozbiorki naley ogrodzé w sposob
uniemaliwiajagcym przedostanie sioséb nieupowanionych w obgb prac rozbiérkowych i oznakowaablicami
ostrzegawczymi. Wykonawca odpowiada za bezpietae® dobr i oséb.

Odpowiada te za utrzymanie czysfoi oraz za pyty zanieczyszcazag srodowisko.

Wszelkie inne postanowienia, ktore Wykonawca uzagwzydatne, ¢fa podejmowane w uzgodnieniu ze Adami
BHP, Architektem i Inwestorem.

5.3. Roboty rozbiérkowe

- Roboty naley prowadzt zgodnie z rozpogdzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie bezpigcsteva i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych

- Po zakdczeniu prac rozbidrkowych wykopy zasypgeren upratnac i usuraé caly gruz.

- Prace rozbiérkowe nalg prowadzt pod statym nadzorem osoby posiadej odpowiednie uprawnienia
budowlane.

- Pracownicy musgby¢ przeszkoleni w ramach bhp

- Rusztowania iyte do prac rozbiorkowych muszby¢ w dobrym stanie technicznym, a po ich manta
zabezpieczone przed wywroceniem.

5.4. Doprowadzenie placu budowy do poadku

- Po zakdczeniu robét rozbiérkowych, Wykonawca winien ogzy cak stref objeta robotami oraz tereny
okoliczne.

- Generalny Wykonawca winien ocxy¢ obszary zewgtrzne oraz elewacje budynkéw, na ktérych osiadt py
wytworzony w trakcie robét rozbiérkowych.

— Generalny Wykonawca odpowiada za wszelkie szkodyspade z jego winy w budynkach i na okolicznych
terenach.

- Z tego tytutu, Generalny Wykonawca ma obgmeik dokona& natychmiastowe] naprawy na wiasny koszt
wszystkich szkdd znanych w momencie odbioru robét.

5.5. Wywé6z gruzu

Gruz kgdzie wywaony w miae postpowania roboét rozbidrkowych. Gruzdrie tadowany na samochodyiarowe
dojezdzajgce do obiektu na terenie budowy i wyiemy na autoryzowane wysypiska.
Elementy nadafe st do odzysku w ramach inwestycgdy przechowywane w miejscu krytym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Zgodnie z wymogami ogolnymi ST oraz PB.
Kontrola jakdci rob6t podlega na wizualnej ocenie kompldtmevykonania rob6t rozbidrkowych.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robét okréa ilos¢ wykonanych robét zgodnie z postanowieniami umoWgsé robét oblicza s wedtug
sporadzonych z natury pomiaréw z uwzdhieniem wymaga technicznych zawartych w niniejszej specyfikacji i
projekcie wyburzg.

Jednostkami obmiaru robét rozbiérkowyeh s

- dla robét rozbiérkowych i wyburzeniowych - fhmetr szécienny,
- dla wywozu gruzu i zZtomu z rozbiérki - [t] tona (g@ztomu) oraz [} metr szécienny.
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8. ODBIOR ROBOT

Wszystkie roboty podlegagasadom odbioru rob6t zanikeych.

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalmegny rzeczywistego wykonania rob6t w odniesierauath ilosci,
jakosci i wartasci.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Kontrakt kedzie rozliczany ryczattowo.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnié.@9.1997r. W sprawie ogolnych przepiséw bezpigstxea

i higieny pracy (Dz.U. Nr 129, poz. 844)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwcaD20w sprawie dziennika budowy, montiai rozbiérki,
tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawiaggo dane dotygze bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz. U.
Nr 108, poz. 953)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 200®% sprawie bezpiecastwa i higieny pracy podczas
wykonywania robét budowlanych. Dz. U. Nr 47, po@l4 dnia 19 marca 2003r)
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